— Funktion:
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NT Die Robo—-Spinne wacht nach dem Driicken einer Taste o.
o) 5 ! aufgrund eines Signals einer IR—Fernbedienung aus dem Tiefschlaf auf.
o | =T Lo Sie piept kurz. Die Augen blitzen auf. Ein Vibrations—Motor erzeugt ein Rasseln.
B0 g I1°°" Danach geht die Spinne wieder in den Tiefschlaf.
s "= 3V © Stromversorgung mit 2 x AA—Batterien.
“iAVR IcsP g f=488Hz 3 NP
- ATtiny85 — Energieeffizienz:
3 N [P S E M1 Die meiste Zeit ist die Spinne im Tiefschlaf: Sleep—Mode: Power—Down.
+3V TSOP35238 Lvs 03 i P 1 M Nicht bendtigte Funktionen, wie ADC und Analogkomparator, sind abgeschalten.
S ING14E Miso/pa1 |8 Bzt Die LED werden durch Pulsweitenmodulation (PWM: f=488Hz, Einschaltdauer ca. 60%)
Uit ZlpB2/SCK  MOSI/PBO|2 2| /2K L yibration-Motor  gedimmt eingeschalten.
— Software:
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in ein_Maschinenprogramm iibersetzt.
Zum Ubertragen auf den ATtiny85 wurde ein Programmer "MPLAB PICkit Basic" verwendet.

=> https://rolandpudimat.de/html/projekte/spinne/spinne.c
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Das reine C—Programm wurde mit der IDE MPLAB X v.6.30 und dem Compiler XC8 von Microchip
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